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Technische Universitat Miinchen

Wir suchen fir unser Team ab sofort, in Vollzeit, eine/n wiss. Mitarbeiter (m/w/d) flr den Bereich
»Autonome Roboter Systeme in der Baulogistik*

Uber uns

Der Lehrstuhl flir Férdertechnik Materialfluss Logistik (fml) der Technischen Universitat Miinchen (TUM) versteht sich als offene
Forschungseinrichtung, die wesentlich zum wissenschaftlichen Fortschritt auf dem Gebiet der Technischen Logistik beitrégt. In
einem interdisziplindren Umfeld werden dabei aktuelle Fragestellungen der Technischen Logistik, wie beispielsweise digitale
Lésungen in der Baulogistik, bearbeitet. Eine wichtige Rolle spielt hierbei die systematische Entwicklung neuer Methoden und
innovativer Maschinenkonzepte, um disruptive Entwicklungsspriinge zu ermdglichen, beispielsweise fiir die autonome Verdich-
tung, den interoperablen, herstellerunabhéngigen Datenaustausch und den Digitalen Zwilling auf Baustellen. Am Lehrstuhl ar-
beiten ca. 50 Mitarbeitende in angewandter, industrienaher Forschung und der exzellenten Lehre.

Aufgabenbereich

Baumaschinen und -roboter sind hochproduktive Maschinensysteme, deren Automatisierungsgrad in den letzten Jahren enorm
gestiegen ist. Hinsichtlich der Arbeitssicherheit, des Fachkréaftemangels und der Effizienz in instationdren Produktionssystemen
(Baustelle) ergeben sich dadurch groBe Potentiale. Als wissenschaftliche/r Mitarbeiter/in erarbeiten Sie in einem Forschungspro-
jekt Losungsansatze, wie Bauroboter prozessorientiert entwickelt und zielgerichtet eingesetzt werden kénnen. In enger Abstim-
mung mit weiteren Bearbeitern des Forschungsprojekts sowie Partnern aus der Industrie beachten Sie dabei auch die Schnitt-
stellen zu den Bereichen Digitaler Zwilling von Bauprozessen, Human-Machine-Interfaces sowie Building Information Modeling
(BIM). Die Forschungsarbeit erfolgt in Kooperation mit namhaften Baumaschinenherstellern, Bauunternehmen und Start-Ups.
Neben der Forschungstatigkeit runden die Einbindung in den Lehrstuhlbetrieb mit Lehrtétigkeit (z. B. Vorlesung Baumaschinen
oder Baulogistik), interdisziplindrer Zusammenarbeit in den Forschungsgruppen des Lehrstuhls sowie Projekte mit internationa-
len Industriepartnern lhren Aufgabenbereich ab.

Anforderungen

e Abgeschlossenes Studium der Fachrichtung Maschinenwesen, Mechatronik, Robotik, Elektrotechnik, Informatik, Wirt-
schaftsingenieurwesen o. &.

e Begeisterung fir anwendungsnahe Zukunftskonzepte in Robotik und Bauprozessen

¢ Eigenverantwortliche Arbeitsweise in einem interdisziplindren Umfeld

o Ausgepragte Kommunikations- und Teamfahigkeit

¢ Von Vorteil, jedoch nicht Voraussetzung, ist es, bereits etwas Berufserfahrung gesammelt zu haben

e Motivation zum wissenschaftlichen und selbstandigen Arbeiten sowie analytisches und konzeptionelles Denkvermébgen

e Sehr gute Deutsch- und Englischkenntnisse in Wort und Schrift

Wir bieten

Es erwartet Sie eine angenehme Arbeitsatmosphére in einem motivierten und kreativen Team. Die Mdglichkeit zur Promotion ist
gegeben. Die Beschaftigung erfolgt mit entsprechender Vergiitung nach dem Tarifvertrag fir den 6ffentlichen Dienst der L&nder
(TV-L) Uber eine befristete Vollzeitstelle, wobei eine Anstellungszeit von 4-5 Jahren angestrebt wird.

Die Stelle ist fir die Besetzung mit schwerbehinderten Menschen geeignet. Schwerbehinderte Bewerberinnen und Bewerber
werden bei ansonsten gleicher Eignung, Beféhigung und fachlicher Leistung bevorzugt eingestellt. Die TUM strebt eine Erhéhung

des Frauenanteils an. Qualifizierte Frauen werden deshalb besonders aufgefordert, sich zu bewerben.

Bewerbung

Wir freuen uns auf Ihre aussagekraftigen Unterlagen (Motivationsschreiben, Lebenslauf, Abschluss- und Arbeitszeugnisse etc.).
Senden Sie diese bitte gesammelt (ein PDF-Dokument) per E-Mail an:

Prof. Dr.-Ing. Johannes Fottner | bewerbung.fml@ed.tum.de
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